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Título
LOCALIZAÇÃO DE FALTAS EM SUBESTAÇÕES BLINDADAS DE SF6 COM MONITORAÇÃO
DE LINHAS ADJACENTES

Gerente do projeto
CLAILTON LEOPOLDO DA SILVA

Coordenador do projeto
GERMANO LAMBERT TORRES

Gerente do programa

Empresa proponente
Razão social: COPEL GERAÇÃO E TRANSMISSÃO S.A.
Nome fantasia: COPEL GET

Empresa(s) executora(s)
Razão social: INSTITUTO GNARUS
Nome fantasia: GNARUS

Duração do projeto

Valor total contratante

Valor total contratada

Valor total projeto

Resumo
Este projeto visa auxiliar no processo de detecção e localização de faltas internas em subestações
blindadas a SF6, bem como monitorar LTs. Via um conjunto de sensores e algoritmos de processamento
de sinais é possível determinar em qual compartimento o curto-circuito ocorreu, e ainda, acompanhar a
operação das LTs. O conjunto de sensores utilizado será composto por alguns próprios e outros do
sistema de medição existente. Todos coletando dados de maneira on-line e completamente não invasiva,
que forma de não afete em nada o funcionamento da subestação e nem prejudique a sua garantia. Os
algoritmos de processamento de sinais serão feitos baseados em técnicas inteligentes híbridas, misturando
técnicas de redes neurais plásticas profundas convolucionais, processamento estatísticos de ordem
superior e técnicas de raciocínio baseados em casos. O sistema desenvolvido (hardware e software) será
testado em laboratório e será instalado em uma SE da COPEL.
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