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O presente projeto, intitulado “Equipamento Estático de Autorrecuperação”, foi 
desenvolvido entre as proponentes, EDP-São Paulo (EDP-SP) e EDP-Espírito Santo (EDP-ES), 
e a executora, Instituto Gnarus (GNARUS), dentro do Programa de Pesquisa e 
Desenvolvimento Tecnológico dessa empresa, no ano base de 2019, conforme regras 
vigentes da ANEEL, tendo duração 39 meses, de julho de 2017 a dezembro de 2019 e de 
julho de 2020 a março de 2021. O projeto ficou interrompido de janeiro a junho de 2020, 
devido a pandemia que se instalou no mundo.  

 

Os dados principais do projeto são: 

Código interno do projeto: BD-ES-0026-17 

Projeto com código ANEEL: PD-0391-0026/2017 

Contratos:  5300004070 (EDP SP) e 5300004071 (EDP ES) 

Coordenador: Germano Lambert Torres 

Gerente: Joselino Santana Filho 

 

Relatorio_Final_Serie 

Este Relatório Final é composto por dois relatórios, a saber: Relatório Técnico Final e 
Relatório Financeiro Final. 
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